FRFOARY MEIE T
)3 Ll fEEE AR
~MmBot CilE(E S~

B/KEAAKEE /JVEE




—EEE
L_ A

=D

@ mBot (TARYR) &

2 mBotePCZIEENT D

3 mBot¢PCEEHIEELS (LED. JH-)
@ mBotéPCZEFIZEHLD (E—4-)

G mBotéPCZEENSELD (LY -)



mBotél&

t-4— (E#) . LED (%) . JY—- (8) 270J5LTHIETS,

|



MBot

mBlock CRE(COMNY MEEIOTOI S LAMEZ B,

mblock v3.4.5

makeblock ImBlock &, B 77l

® . — )
= % LED/S g R—FR1w I;E

o
& LED/SAL F—PR1w IS %
®
54k -
TH—

e LED/ AL

a2t LED/SAIL
e LED/ AL

=% LED/S3IL [ 2048

CyberPi ‘.
. & LED/A gL FR—R1 e [C 123
x ©b o o

= LED/Af R— R v oOFEREET




><|

Lmu

(FDE. R, A, £i7)




mBot (LED31N)

LED(7R. #&. 51




mBot (JHY— : FfE%x1859)




mBot (BEKRTE>Y— : [EEVYIRA)

aEIRT Y —




mBot (GttoH— : 314/ MN—X)

Jt

1> —A Y-




MBotE PCZEE) I B

mBlock (PC)tmBotzR>%7) (Bluetooth) TiEEIT 3,



mBlockZitcE)d 5

ZDTAaAEI)vYH

& mBlock v5.4.2

makeblock ImBlock &, = 77 B &3

U8 =7FT N—1 v EBEETS

i [

\m:] B ~n—av EEHLEFS
LED

I UB S=S&FHedd
BB

00 ..

SRl 0B =T AECESEEET S

TE HF5&EEldd

AT 1k 5=

. Il 58444

.Y
G2 -
L
o Zm PC |a%="f D= 0.25 FiEECo
Frid AEEET S
7% OB AXFEZL Y % @ aTH

Z /8 ADHFRGEE

Al
A-FE—fmyER
=
N o1 mrEme @) wmnd s
i

£ B

[+

N2y 100 RAS XS

gt
i



MBlockZtcE)d 3

a FRAZ FLTFY
T makeblockE53 iclor=t
P P ™ T &
mBot Neo mBot2 Rover CyberPi mBot2 xLight
EE¥EE: By mBlock official BEEES Byr

BE=EE" By mBlock official BEZEE: By mBlock officia EEFEE" By mBlock official

L— —
i ] =

o

21)99

TINA A

ATZ4 bk 5=

Frid AERHT

oo nnger Bluetoot

e | -
Codey Neuron mBot
BAFEE: By mBlock official BR%EE: By mBlock offica BEIEEE" By mBlock official

= 0 [ = Jp—

mBlockMEEREICH - T, EBICB{ MOOgetELIT S

-l 4
B3 By mBlock official BEEE: B m BOt?b§5Ej]Dé;hl FE—FIDUE
_ =q P—FE—-FHIYER
—Cb\égtéﬁﬁﬁﬁ

__..I:Ie . T




N—r’

K> (mBlocké mBot &

PCOUSBh—MNCZEZUIAA T,
mBot¢Bluetooth TiEEN I B,




MBlock&éEmMBotZIEHt (x547E—k : PCemBotzsli)

(X7wJO—-RE-R : PCCYERLUET O 5 0% MBotICEEIAFH. mBotE{KTENET 2. )

TIA A

CyberP!

4

mBot

BN

00

AT 24 b B=

F
@

.
€G-8
<0

Tid AEERT D

T34 AOSHGE

w»7O—FE-FIIYEA

A+

e

- BERETAT /A ADERAANCTINVEILERE

= COR=U3 TR —ER1D2OT 1T AL

Bluetooth

TRTOEGARER T/ AEFTTT D

COM3

BLTAEZL,

hEETEERA. FILOWTS A EEET S
L. BEEOT /A R E DEEETERLET.

O == =7,

T AAEESE EHT-

7134 2Oz

FuTO—FE-FOYEA




MBotZENMESE LD

LED (3¢) . JH—- (3M)



LED%Z =KT - JHXTS B3,

@ [FAb-TU— %R ([LED/\RILITIIHENTI, )

@ DIWIUTIRSIEDE
ZHWESBLLD

B [2TI=IEIxMA]
[ =T VWAARE]
[1F2 =1 10F2 ]
(CEZTHED

at C4v OSREE QEL FHEST




JY— (8k) ZI559,

®© 34k TY-1ZER @ [FLZoooo RIZIGST

&2 K- FEn =cTv oz ec P wooss
I-f —,
&Ee FR— FED =T v OLEDE () BcHITS
@
= )
R = <kt =c v ouozx @D 2@ = @Y T3 NEEE @ PIESY

nERE (Y #EST
o=ie () vesv
o=z B »e>s

nai: ) pesv
o=iee (B vess

DEREE QESP EHT

&
S
E:
B
B
&
=
B

o 025 B2 RS




P7yvJO—RE—RICUT. mBotEE{ATEINT

@© I'mBothEeELzEE] (AR>N) ZIBENN

7v7A—KE—
FEAUIZT HE
EIRTED,

>

av o=kr: ) vess

D4 v OEEE® QR FHELT

) 7 v 70— FigfTh X
E4v O=REs @FS tEeEsH 4
FAv OSE%E® QLR FHIES T 0%
G4 v ﬂ)%@& 025 *WEE‘T externalarduino\mbot\libmbot.a™ -Im

avr-toolchain\bin\avr-objcopy -O ihex -R .esprom
"ChUsers\kouminkan\mblock-

Ad w EDIE:%E @ H‘[EE‘J#_ avritemphbuild\out.elf"
"ChUsers\kouminkan\mblock-
avritemphbuild\out.hex"

B4 v OOSEE @ PEL T arduino build finish

processing code completed

G5y OSEBE kSR FHES T parse code upload by driver

start uploading...... '




7vI0—-RE-RNMSS1JE-RNIRET

7yJO0-RUITOT S LA ZRIOIRREICR S

TIAADT7—L I FEEHFHTD

TR A mEBot

FRLA | RTIAh | BR TIMA AT BR

X 7?—4‘4%1?0}!*

T AAESEEN
T4 ADEHEAE TF—LY I FEENTA

o Fuy7O-FE-FHIYER

NN © B
+ +7 [
FIAADTTF—ALIT 7T S X
@ P FO—RE—
: ™ FoiA A mBot

TF—LTzFO #5400 TF—LT7 o F(0.




MBotZENMESE LD

t-45— (HIE-&BIR)



Construct Your DNeams

SE—— . EEDE—45—%E@EFI. BiEL%E
< R | EHHT BT

MBot D A - 1% - ZE 37 - &1

¥5,

Ff-. E—2— D EEHEFHIET L

TRAE—RE&|#T 3,

—




HIEE

R -

@ ETFUTENLROESDIC. mBotzERICHBWTLZE0,

4 b -
TH—

EMGIEFRICEMNLTHED

ZEL-L, [E12F 185 17
9 H'. mBotDEREZLAS

wse BIEEIEDD




1—RZEDTHID |

O BEFROI-RAZEITHED

© ) CCMMTY

|1
d
>
]
]
N,
-
My
il




1—RZEDTHID |

O BE+H-—JOI-RA%&EEITHLD

705 L4l

& sz @) xom=< (@) vas+
& rmazic @) xoz=c B vasy
& mn=lc @) womsc P paovs §
&2 rea=lc @) xozzc (B pary
& mrsic @) woEz< B vass
& rasic @) wom=c () vuss |

& wazic @) xom=c (B vass




MBotZENMESE LD

BEREOY— 42N -8 —- 20—



aE R Y —0sRA

AENSIBERERGILT, £E TR
5% TORI TIEREAIE TS,

BERtT> Y —01

<F
Im




4k
T

#e

THEFS

VA +=EES

44—

@ @ EHZEER

ERERDZED )V

@ EHBEER I (TRXTORTSAA) ZERK

L LG

L OEREE:
EBEE

® FRTORTSA b

A

CMATZA b

YL m

ORI Y— (EEVDEOLERE) Z{ED,
2

TEEIED

vy e @) s3

v = @) yomas

T By =579 d

TH By =BT

(<

VA +EES




RS- (BEEVIEDIERE) Z{ED.,

ANRUE

il ]

Y —

KX

tEhizLE B

-

sfiEhiLE

feat vy & S BRIV

ii—h3 e MfE(Cm) 335

o —DEZE. I oEXEHEREICFHRAIAATIND,

CCDENEHDS

i ) 583 b

™oy
o

EEMERRLED




Y —-TREEYIORITLEFED

PAR PN

& mv mz @) woEzcany

Ty = & BEEEVY— A3 OfF(m K3

oL E== <@ A5

& BEEIDD

BIAICEAT, TIEEE 1A 10ecm L T S1EES




Jet> Y —DERAR




e Y- (EEOFTA) Z{ED,

BEE ey ¥ &% AtkY— FA—FEODNEZY—e OFE 35

—)

MmBotD_ &%=

e EED

&

‘
Sy —a?

ERETHRENT(HEED) | EHENBTLEMERLLS |




o> e

ol
I O
"]
aS———

/H .
s

<7 o1zh. [EODIE 121557,

JOVIERZESS

JOvIEEZZAT]

S|EEEN
FEAR

SN-OTFREED

R cav oz=me: (@) vesv

Csw

wac C5w

wwer CS5 W

E5 »

JOYIEZIC
J0Y 5 %3%5E

=1 =t 0.375 Fii=%y
==t 0.125 Fii=5Xn
oz () wesy

= =p= 0.25 Fii =)

DEEE QUEE FPELT

= =1l 0.125 Fii=Cxn

F A —DIEHEEC
P— 3ofeh. JOVIERD
 EmEhrea J0735 00T

o=me ) vesy

o=z (B vesv

EE vy T &ottyY—

nar: () vess
o=mze () ves+
o=z B wesv

NEBE kLY HEST

m—EFEDNEtEY— DiE 33

=11 0.75 Fii ks




71> Mo—A2 Y —0zrHA

a2 ) P S %y el L VAT




71> Mo—A2 Y —0zrHA

LED

........
L
......
OOOOOO
000000
OOOOOO
OOOOOO

\ I Photodiode LED

I I Photodiode

b b i i I

71> =X H—0RIE

HH : www.makeblock.com

1> =AY — (3 LEDNSFE
JESNIZFRIMERDY BOERT. B
BRICHIZD RREFUTLBIEDEICLD
C. BrENMRIIET,

KDL, BVERICIRIMEZH TD
& RETTRHDEN S, BUERIC
TRIMFEEH THE. RETT3ED=
NIMRND T,

T —0fE | FIEEE

0 mHDEA-—HE

1 EotH—hE Aot H9—-h8"
2 EotY9—na. Aot H—H8
3 mHDOE -8



https://www.makeblock.com/

1NN =R - (SA208) ZED.

P | | | s1voe BN

BLEFSES

O
MBotOEHENI—-A LDEZZEZ T IENENDCEZMEEULLD !




5/(\/ |\|/—Z_C‘_}§.|§_50

YERR I 2703 LORE

@ STARTHBELRISHEDT
1-Z%[E[E9 3,

7vJO—RE—FR

TI0Y 5 L%VERRU TEMELEL &S,

g
3
:%l




pIRSIN]

mBot (mcore) ASEEEF L &

HL - 71 hL—AtvH— H—|F2w

& ez @) xo=zc (F) parv

& asic @) womzc () vy

HL -t 717 hL—AtH— HR—ph2w

& aazic @) xozzc ) pavs

$HL & T vFL—AtEY— F—fp2w

& wazic @) xomzc () vars




AN —AT—Rl B8R Y—-TIELLE

ER 927073 LORNE

@ STARTHSEHRICIEDT
]_Z%E@jéo
@ BEEMHhoNE. F1ETD.

BOT PER KID

v O—RE-R

TJ0J 3 VER U TEIELEL LD,

)

R

YNIE
Ui




pIRSIN]

mBot (mcore) AECHIL -4 =

Tk

L & BEEvUY— HF—F3e 0Off(am) .:@

- BEEIEHS
Thithid
HL &= F{vklr—2td4— H—F2

& sz @) voz=< ) pues

HL & 4 hr—ZtY— R—F2w

& e @) xo=zc () pant

HL &t 74 k—ZeEy— F—|2w

& cazi- @ ) xo==c () pars

HL & FA v he—2EH— A2

& eax- @) woz=< () povs

[EEMABNE, LFED




B

1M —R BEREZY-T—RE9%.

ER 927073 LORNE

@ STARTHSEHKRISADT
1-2%[E[E9 3,

@ EEMhHNIE. REULT
1-2ZH0T3MEITRD

>
(o4
L)
a,
==
Q
o
g
£A
5

v O—RE-R

TJ0YJ 3 0 ERRUTEIELEL LD,

Q




pIRSIN]

mBot (moore) A5 L L E
Tak
HL B M k—FtEay— F—fh2y

& wazc @) somze (F) vavy

4L B o4 kr—2 i — F—p2

& rmaz- @) someT () vany

4L & T4 hL—2 g — F—p2w

& gazi- @) somxT §) vavy

HL & 4 k—RA iy — F—f2w

& gz @) xomx () vy

BL & ESFeey— F-b3v o <) &S

& tmzi- @) sozzt (B vavy
& fazi- @) somxT (B vavy
& tmzi- @) someT (P vuvy

[EEUMNHdNIL. RET D,




HIENIETLT =,




	スライド 1: 親子ロボット制御プログラム制御講座 ~mBotで遊ぼう~
	スライド 2: この講義の流れ
	スライド 3: mBotとは
	スライド 4: mBot
	スライド 5: mBot（モーター駆動）
	スライド 6: mBot（LEDライト）
	スライド 7: mBot（ブザー：音階を鳴らす）
	スライド 8: mBot（超音波センサー：障害物検知）
	スライド 9: mBot（光センサー：ライントレース）
	スライド 10: mBotとPCを連動する
	スライド 11: mBlockを起動する
	スライド 12: ｍBlockを起動する
	スライド 13: ドングル（mBlockとｍBotを連動）
	スライド 14: mBlockとmBotを接続（※ライブモード：PCでｍBotを制御）
	スライド 15: mBotを動作させよう
	スライド 16: LEDを点灯・消灯させる。
	スライド 17: ブザー（音階）を鳴らす。
	スライド 18: アップロードモードにして、mBot単体で動かす
	スライド 19: アップロードモードからライブモードに戻す
	スライド 20: mBotを動作させよう
	スライド 21: モーターの説明
	スライド 22: 前進・後退・右折・左折
	スライド 23: コースを走ってみよう！
	スライド 24: コースを走ってみよう！
	スライド 25: mBotを動作させよう
	スライド 26: 超音波センサーの説明
	スライド 27: 超音波センサー（障害物との距離）を使う。
	スライド 28: 超音波センサー（障害物との距離）を使う。
	スライド 29: センサーで障害物の前で止まる
	スライド 30: 光センサーの説明
	スライド 31: 光センサー（輝度の計測）を使う。
	スライド 32: 暗くなったら、「蛍の光」を鳴らす。
	スライド 33: ライントレースセンサーの説明
	スライド 34: ライントレースセンサーの説明
	スライド 35: ライントレースセンサー（ラインの色）を使う。
	スライド 36: ライントレースで一周する。
	スライド 37: プログラム例
	スライド 38: ライントレースで一周、超音波センサーで停止
	スライド 39: プログラム例
	スライド 40: ライントレース、超音波センサーで一周する。
	スライド 41: プログラム例
	スライド 42

